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Resolver problemas usando el software MATlAB.
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Análisis de sistemas con dos grados de libertad. Caso libre. Concepto dp fr~r.t.r.->ncias

naturales y modos de vibración. Problema de autovalores y frecuencias ni,;¡¡ ales

Concepto de análisis moda!. Generalización a sistemas con mas grados dF I¡Ílp!ted
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