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Reoetorads

- Analizar los enfoques tedricos actuales referentes al procesamiento de sefiale

- Desarrollar procesos de aplicacion digitales en diversos tipos de sefiales..

- Caracterizar y representar diferentes enfoques del procesamiento adapi:'. . e
sefales.

Contenidos :

Unidad 1. Procesos Estocdsticos. Introduccion. Definicion. Ensamble de ariabies

aleatorias. Estacionaridad del proceso. Estacionaridad de primer y segundo orden.

Ergodicidad de un proceso estocastico. Funcién de autocorrelacion. [ :izriades.

Correlacion cruzada. Teorema de Wiener-Hinchine. Autoespectro y espect:o cruzado.

Transferencia de sistemas lineales sometidos a entradas aleatorias. Dei=ccidon vy

estimacion de senales inmersas en ruido.

Unidad 2. Sefiales y Convolucién Discretas. Sefales y Sistemas temporales discretos.

Tipos de senales. Clasificacion. Sefiales biomédicas Ejemplos de discretizacic: ({AM, FM,

Sampling, etc.). Convolucion discreta. Convolucion gréfica. Impfementacién algorfiniing,

Salida de sistemas lineales discretos. Respuesta al impulso discreta. Derivacior /i i ota.

Unidad 3. Frecuencia Discreta. Representacion de sistemas y sefales discreto: an el

dominio de la frecuencia. Andlisis espectral. Transformada de Fourier continua {1F)

Muestreo de forma de onda. Teorema del muestreo. Frecuencia de Nyaquist

Transformada de Fourier para sefiales discretas en el tiefnpo (TFS). F:opiedadan

Transformada Discreta de Fourier (DFT). Propiedades y relaciéon con 1F&5 - 1

Implementacion algoritmica. Convolucion circular. Filtros de fase cero. Filtros <= i bral

Implementacion algoritmica.
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Reoctorado

Unidad 4. Transformada Répida de Fourier. Propiedades de W),. Diferentes =% .
FFT con particion en tiempo y particion en frecuencia. Aplicaciones. Data S &
Truncamienlo de sefales en el dominio del tiempo y de la frecuenci:
temporales y frecuenciales. Implementacion algoritmica. Funciones de auifor i ey
correlacion cruzada y autoespectro.

Unidad 5. Filtros Analégicos. Introd.uccién. Filtros Analogicos. Teoria y disef . {705
Butterworth, Chevischev y Bessel. Transformacion de filtros pasa bajos a iasa ada,
elimina banda y pasa altos. Teoria y disefio de Filtros Activos. Diferentes confiui i« iones
circuitales (Bicuadrados, VCVS, Multifeedback, etc.). Andlisis mediante variable de
estado. Ejemplos.

Unidad 6. Filtros Digitales. Revision de Transforrﬁada Z. Filtrado en el dominio teriporal
discreto. Filtros de media mévil (MA). Filtros IIR. Propiedades. Arquitectura y diseio «
IR mediante Transformada Bilineal. Estabilidad. Filtros FIR. Arquitectir: v cisefio
Método de ventanas. Minimizacion del error. Eleccion del tipo de filtro adecu=do.

Unidad 7. Filtrado Adaptativo., Areas de aplicacion. Diferentes e ~ues del
procesamiento adaptativo de sefales. Ejemplos. Propiedades de la supeariicie deo
performance cuadratica. Estimacion del gradiente y sus efectos en I=2 adaptacion.
Estimacion de parametros. Error cuadratico medio (MSE). Métodos de minimizacion.

Ejemplos de disefio.

Duracion: 60 horas.

XI. ANALISIS FUNCIONAL

Contenidos :



