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APRUEBA SISTEMAS DINAMICOS LINEALES COMO MATERIA OPTATIVA DE

INGENIERIA EN SISTEMAS DE INFORMACION. (Plan 1985)

Buenos Aires, 2 de junio de 1995.

VISTO, la propuesta de la Facultad Regional Santa Fe

sobre el dictado de Sistemas de Informacién (plan 1985), y

CONSIDERANDO:

Que el curriculo de la carrera en cuestién admite la
incorporacién de materias optativas en el ultimo nivel de
estudios a propuesta de las Facultades Regionales en funcién
a las necesidades y conveniencias regionales.

Que la Facultad Regional Santa Fe durante el periodo
lectivo 1994 desarrollé el dictado de la asignatura sefialada
y solicita su incorporacién a nivel Universidad.

Que la Comisién de Ensefianza analizdé la propuesta y
aconsejd su aprobacién y convalidacién.

Que el dictado de la medida se efectiia en uso de las

atribuciones otorgadas por la Ley N° 23.068.

Por ello,
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EL CONSEJO SUPERIOR UNIVERSITARIO DE LA
UNIVERSIDAD TECNOLOGICA NACIONAL
ORDENA:
ARTICULO 1°.- Incorporar como materia optativa en la carrera

Ingenieria en Sistemas de Informacién (plan 1985) a 1la
asignatura SISTEMAS DINAMICOS LINEALES, cuya planificacién se
agrega como Anexo I y es parte integrante de la presente
ordenanza.

ARTICULO 2°.- Convalidar su desarrollo durante el pericdo
lectivo 1994 en la Facultad Regional Santa Fe.

ARTICULO 3°.- Registrese. Comuniquese y archivese.

ORDENANZA N° 779
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ANEXO I
ORDENANZA N° 779

MINISTERIG DE CULTURA ¥ EDUCACION
UNTVERSTDAD TECNOLOGICA NACTONAL

RECTORADO
SISTEMAS DINAMICOS LINEALES
Asignatura Optativa
Ingenieria en Sistemas de Informacidn
Planificacién de la asignatura
Introduccién

En el transcurso del affo lectivo 1993 se desarrolld el
curso extracurricular Sistemas Dinémicos Asistidos por
Computadoras basado en los cursos de formacién docente
tecnoldgica dictados en varias instancias por el Dr. Carlos
D’Attellis en el marco de proyectos concebidos por el
Rectorado de la Universidad Tecnolégicas Nacional. Se planted
entonces la necesidad de una formacidén de pre-grado en
sistemas dinamicos lineales, su implementacién en distintas
plataformas de computacién, y su aplicacién a sistemas

sociocecondémicos y de gestidén empresarial.

En el affio lectivo 1994 se desarrolld el curso optativo
Sistemas Dinamicos Lineales en el seqgundo cuatrimestre luego
de un seminaric interno de preparacién del curso en el primer

cuatrimestre.

Objetivos Generales de Ingenieria en Sistemas de Informacién.
La carrera de Ingenieria en Sistemas de Informaciédn
tiene como fin formar un ingeniero capacitado para
desarrollar sistemas de ingenieria y tecnologia afines a los
existentes y producir innovaciones. Se propone formar un
profesional capaz de analizar y evaluar requerimientos de

procesamiento de informacidén, y sobre esa base, disefiar,
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desarrollar, organizar, implementar vy controlar sistemas
informatices al servicio de miltiples necesidades de
informacién de las organizaciones y de todas las profesiones
con las gue deberd interactuar con versatilidad y vocacién de

servicio interdisciplinario.

También es un objetivo de la carrera lograr la autonomia
del egresado orientada a la produccién de nuevos
conocimientos y  tecnologias, y a su capacidad para

actualizarse y aprender a aprender.

Objetivos generales de Sistemas Dinamicos Lineales

Analizar el comportamiento de sistemas mediante 1la
formulacién de modelos dindmicos lineales mediante ecuaciones
diferenciales y en diferencias. Que el alumno adguiera
conocimientos sobre los conceptos del modelado y el manejo de
las técnicas utilizadas en la solucidén de las ecuaciones due

los definen.

OBJETIVOS ESPECIFICOS

* Analizar el comportamiento de sistemas que admiten por
modelo matematico ecuaciones lineales diferenciales y en
diferencias.

* Estudiar las propiedades de tales sistemas.

* Mostrar las posibilidades que brinda la computacién para el
estudio y simulacidn de sistemas dinamicos.

*# Destacar la potencialidad de la teoria de sistemas dinamicos

en la Ingenieria de Sistemas.
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# Entrenar al alumno en las estrategias de interpretacidn y
resolucion de problemas mediante el empleo de metodologias
de sistemas y tecnologias de procesamiento de la informacién
en el Area de sistemas dindmicos lineales.

* Introducir los conceptos de modelos lineales estocasticos.

*# Contribuir a gque el egresado.

- Esté en condiciones de comprender la tecnologia actual en

el area de sistemas dindmicos lineales.
— Forme su capacidad de actualizacidédn permanente.

- Pueda participar en el avance tecnolégico en el Area de

sistemas generales.

PROGRAMA :

I. Sistemas dinadmicos 1lineales discretos y continuos. (1
semana)

II.Topicos de A4lgebra de sistemas dindmicos lineales. (2
semanas)

IIT.Estados, entradas y salidas de un sistema. (1 semana).

IV.Realizaciones de un sistema lineal. Formas canénicas. (2
semanas)

V. Controlabilidad y observabilidad. (2 semanas).

VI.Estabilidad. (1 semana).

VII.Estimacién y estabilidad de estados. (2 semanas).

VIII.Sistemas variables en el tiempo. {1 semana).

IX.Introduccién a los sistemas lineales estocasticos. (2
semanas) .

X. Monografia: actividades y consultas. (2 semanas).
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En el transcurso de la asignatura seran considerados por
el grupo diversos ejemplos: Leyes de crecimiento. Modelos
macroecondémicos. Teoremas de la telarafia. Dinamica de
inflacién. Modelos de ciclos  econdmicos. Modelo  de
crecimiento agregado. Estabilidad del eguilibrio general.

Teorias del duopolio.

Algunos de estos temas seran escogidos por los alumnos

para la realizacidn del trabajo monografico.
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econémica, Tecnos, 1976, Madrid.

Luenberger, D.G.: Introduction to Dynamic System. Theory,

Models, and Applications, Wiley, 1979, N.Y.

Bibliografia Complementaria:

Naylor, T.H.: Experimentos de Simulacién en Computadoras con
modelos de sistemas econdmicos. Limusa, 1977, México.
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