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Carrera: INGENIERíA ELECTROMECÁNICA

Asignatura: ORGANIZACION INDUSTRIAL N° de orden: 36

Departamento: Electromecánica

Bloque: Complementarias
Area: Gestión

Horas/sem: 3

Horas/año: 96

Objetivos:
Comprender las ideas principales en el campo de la administración de organizaciones.

Conocer y aplicarconceptos y herramientasbásicas de administraciónde la produccióny

las operaciones.

Comprenderaspectos básicos de la administraciónde Recursos Humanosen la empresa
moderna.

Comprenderaspectos básicos de las aptitudesgerencialesen elliderazgo de grupos.

Programa Sintético:

La industria.Origen, desarrolloy futuro.La industriaen la Argentina.Síntesis históricay
presente.

Administracióny Organizaciones. Desarrollode las ideas y escuelas en Administración.

Distintos diseños estructurales. Actualidad y futuro de las organizaciones y su
gerenciamiento.

Produccióny productividad.Estudiodel Trabajo,métodos y tiempos. Planificacióny control

de la producción. Distribución de plantas industriales. COntrol de Inventarios.

Administraciónde proyectos.PERCT-CPM.

Qrganizacióny gestióndel mantenimiento.

Gestiónde la Calidad.Organización,métodosy sistemas. NormasISO9000.

Administraciónde Recursos Humanos. Descripciónde cargos, selección, evaluación y
capacitaciónde Personal.

Técnicas de dirección.Liderazgo.comunicación.Negociación.
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Carrera: INGENIERíA ELECTROMECÁNICA

Asignatura: AUTOMATIZACION y CONTROL INDUSTRIAL

Departamento: Electromecánica

Bloque: Tecnologías Aplicadas

Area: Electrónica

N° de oreten: 37

Horas/sem: 3

Horas/año: 96

Objetivos:

Comprendernocionesbásicasde la teoríade los sistemasde control.

Conocery aplicarcomponentesy sistemasde controly automatizaciónindustriales.

Programa sintéticos:

Accionamiento por medios eléctricos, electrónicos, hidráulicas y neumáticos.

Automatismos.Etapasde los procesosde control.Diagramasde bloque.

Obtención de la información: Sensores. Transductores analógico-digital.

Mlcroprocesadores.

Sistemas de regulación y control. Esquemas de bloques. Función transferencia. Aplicación

del diagrama de Bode y Nyquist. Respuesta dinámica.

Elementos en dispositivos automáticos: convertidores. Transductores.

Elementos correctores. Totalización de señales. Elementos digitales. Estabilizadores.

Accionamiento eléctrico de motores de corriente continua y alterna.

Control numérico.

Servomecanismos.

Motores paso a paso.
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